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MOTORES ELECTRICOS PARA APERTO COM CONTROLO DIRECTO E INDIRECTO B RO O WA 17 B 65 o ST s S e TORQUE
varios elementos e Robds antropomorficos versateis e sempre reconvertiveis ® Eixos 4 Window 0K

BbICOKOTEXHONTIOMMYHBIE SNEKTPUYECKUE CTALIMOHAPHBIE FANKOBEPTbI eléctricos para montar o diferentes superficies

¢ [inA c6opku Nntoboro pe3b6oBOro anemeHTa ¢ MonyaBTOMaTUYECKME PELLUEHUA: XopoLwan

C KOHTPO”EM TOKA/ KPyTF".uErO MOMEHTA M C KOHTPO”EM yrnA noMoLb onepatopy ¢ MHOroOWNUHAENbHbIE CPEACTBA 3aBUHYMBAHWUA: OfHOBPEMEHHO

CO6MPAIOT HECKONbKO 3NEMEHTOB ® YHuBEpCaNbHble aHTPOnomMopgdHblie poboTbl, BCEra
TOTOBbIE K IEPEOCHACTKE ® ANEKTPUYECKNE OCh ANA COOPKM B Pa3HbIX MNOCKOCTAX

SPECJALISTYCZNE WRZEGIONA ELEKTRYCZNE Z POSREDNIM LUB e Do montazu kazdego gwintowanego elementu e Rozwigzania pdtautomatyczne:
i Kk dl tora ® Wielozadani jednostki wkrecajace: rd

BEZPOSREDNIM STEROWANIEM MOMENTEM | KATEM Fen S
elektryczne do montazu na rdznych ptaszczyznach

YUKSEK TEKNOLOJ"—I ELEKTRIKLI SOMUN SIKMA MOTORLARI AKIM KONTROL e Her tiirlii disli parca icin  Yar otomatik ¢oziimler: operatorler icin 6nemli bir yardim

e Cok milli sikma Uniteleri: bir cok baglanti pargasini ayni anda monte edebilirler o

VEYA TORK VE AGI KONTROLU ".E BIRLIKTE Antropomorfik robot, ok amagli ve her zaman degistirilebilirdir e Farkli yiizeyler izerine

kurulumu kolaylastiran elekirik ekseni
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CP nominal

CP-Thresh ‘d

ANG MIN Rotation

ANG nominal angle
ANG MAX

Different control modalities: torque control with the angle monitoring, angle
control with torque monitoring, only torque control.

RANGE: 0,5 = 90 Nm

e Controller and feed unit

* INDIRECT (current control) and DIRECT (torque/angle control with built-in transducer) brushless electric nutrunner motors

RANGE: 0,5 = 90 Nm

P

* INDIRECT (current control) and DIRECT (torque/angle control with built-in transducer) brushless electric nutrunner motors

e Driver e Control unit
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MOTORES ELECTRICOS PARA APERTAR COM CONTROLO INDIRECTO

MOTORES ELECTRICOS PARA APERTO COM CONTROLO DIRECTO

BbJCOKOTEXHONIOINMYHBIE 3JIEKTPUHECKUE CTALIMOHAPHBIE
FTAMKOBEPTbI C KOHTPOJIEM TOKA

SPECJALISTYCZNE WRZECIONA ELEKTRYCZNE
Z POSREDNIM STEROWANIEM PRADEM

YUKSEK TEKNOLOJILI ELEKTRIKLI SOMUN SIKMA
MOTORLARI AKIM KONTROLU ILE BIRLIKTE

A FI RS ERE B BhIT

BbJCOKOTEXHOJIOrMYHbIE SNIEKTPU4ECKUE CTALUIMOHAPHBIE
FTAUKOBEPTbI C KOHTPOJIEM KPYTALLEFO MOMEHTA U YT 1A

SPECJALISTYCZNE WRZECIONA ELEKTRYCZNE
Z BEZPOSREDNIM STEROWANIEM MOMENTEM | KATEM

YUKSEK TEKNOLOJILI ELEKTRIKLI SOMUN SIKMA MOTORLARI
TORK VE ACI KONTROLU ILE BIRLIKTE

HAERAEEH NS ERE BT T

15MCB20A2
17MCB30C1

15MCB10C1 15MCB20A1

17MCB..A1
. %, 1IMCB.CI
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alimentacéo e a unidade de controlo com = 2 = = &3S ol 2 <z(g o0 binario aplicado no parafuso; o angulo g m @ _ 2 25 e = <Z£5.
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H i alimentagcao € a unidaae ae controlo que o . K "
mediante sensores especificos. 15MCB05C1 111618201  1+5  88<442 1700 T 17 374 [] 38" - TOD-L TOC.. TCS-B15E compdem, garantem a qualidade do proces- 15MCBOSAT 111618216 0,5:5 44442 1700 T 23 506 [138 - T0D-L TOC.. TCSBISE
15MCBO5C2 111618206 125 88:442 1700 €9 2 44 [] 38 2035 TODL TOC.. TCS-BI5E so de aperto do produto final montado. 15MCB05A2 111618221 0,5:5 44:442 1700 ) 26 572 [ ]38" 20/35 TOD-L TOC.. TCSB15E

RU 15MCB10CT 111618231 2:10 17.7:885 700 ) 18 3% [] 38" - TODL  TOC.. TCS-BISE ISMCBIOAT 111618246 110 88:885 700 1) 24 528 [ ] 38" - T0D-L  TOC.. TCSBISE
OneKTPUYECKNe CTaLUMOHAPHbIE raitkosep- 15MCB10C2 111618236 2=10 17.7-885 700 U 21 462 [ ] 3% 20/35 TOD-L TOC.. TCS-B15E m 15MCB10A2 111618251 1+10 88:885 700 U 27 594 [ 138 20/35 TOD-L  TOC.. TCSB1sE
ICICE P VCTR TR EVTE IR  15MCB20CT 111618261 420  354:177 350 () 18 39% [ 38" - TODL  TOC.. TCS-BISE MeKTPUYECKNE  CTALMOHAPHBIE raiikoBEp- 15MCB20AT 111618276 2:20  177:177 350 UJ 24 528 [] 38" - TOD-L TOC.. TCSBISE
LSS ST o I 150082002 111616266 4220 354:177 350 (0 21 462 []38° 2035 TODL T0C.. TCS-BISE Tol (BeciueToNHbIE) MOAXORAT ANA paboTbl 15MCB20A2 111618281 2:20  177:177 350 ) 27 5% [13/8" 203 TOD-L TOC.. TCSBI5E
YMBAIOT MaKCUMasIbHOE KayecTBO MpoLec- — - C 9NEKTPOHHbIM AaTHYNKOM ANA CYUTBIBAHNA " " g N i
EREIRTIRATRE RVAINANNA  251ICB20C1 111618371 4:20  354:177 1500 {0 47 1034 [] 38 - TOD-H4 TOC.. TCS-B25E KDYTALLIGTO MOMEHT, IPMMEHAGNOTO K METH- 25MCB20AT* 111618311 2:20  442:3%82 1500 {J 7 154 53/8" TOD-H4  TOC.. TCSB25E
O S T i T 25MCB20C2 111618376 4:20  354:177 1500 9 5 11 [] 38 5065 TODH4 TOC.. TCS-B25E TN L ARV 2MCB20A2: 111618316 2:20  M2:382 1500 ) 731606 [ 38" 50/65 TOD-H4  TOC.. TCSB25E
napameTpbl AOCTUrIOTCA MyTeM U3MEpPeHua 25MCB35C1 111618381 7:35 619:3097 700 () 47 1034 [] 12 - TOD-H4 TOC.. TCS-BZSE COOTBETCTBYOLNX AATYMKOB. [laHHble ABM- 25MCB35A1* 111618321 4:35  619:5752 700 (O 7 154 [ 172" - TOD-H4 TOC.. TCSB25E
TOKa, NOTPE6nAEMOoro 6ecLeToqHbIM ABura- ; ) , raTefnu COBMECTHO C YCTPO/iCTBaMM nofaqy 25MCB35A2* 111618326 4:35  619:5752 700 7.3 16.06 1/2"  50/65 TOD-H4 TOC.. TCSB25E
T L S e 25MCB35C2 111618386 7:35 619:3097 700 {J 5 11 [] 1/ 5065 TOD-H4 TOC.. TCS-B25E T A 2T L . . O ] 2 5 J0D-H4 TOC.. TOSBtE

25MCBS0CT 111618391 10:50 885:4425 500 () 52 1144 [] 112 - TOD-H4  TOC.. TCS-B2SE P TN R 25VICBEOAT* 111618331 5:50  796:79%65 500 U5 7 164 [1172 - T0D-H4  TOC... TCSBZS
25MCB50C2 111618396 10:50 885:4425 500 {J 55 121 [ 12 5065 TOD-H4 TOC.. TCS-B25E M COBPaHHOTO NPOAYKTa. 25MCB50A2* 111618336 5:50  796:7965 500 O 73 1606 [] 12" 50/65 TOD-H4 TOC.. TCSB25E

PL 47MCBA5CT 111618400 10:45 885:3982 1250 () 7 154 [ 12 - TOD-H3  TOC.. 4IMCBASAT* 111618340 5:45 44.25:39825 1250 () 47 1034 [ 112" - TOD-H3  TOC..
Wrzeciona elektryczne ze sterowaniem FIMCBA5C2 111618405 1045 885:3982 1250 ¢ 73 1606 [ ] 12 5065 TOD-H3 TOC ) 47MCB45A2* 111618345 5:45 44.25:39825 1250 UJ 5 11 [J1/2" 50/65 TOD-H3 TOC..
pradem (bezszczotkowe) wraz ze ste- — g = - - : * N - 4 - .

R R e R T M 47MCB6SCT* 111618410 1465 1239:5752 600 O 7 154 [ 12 - TOD-H3  TOC.. - \é\érzevl‘:l;)pnoasaioﬁlgktwcz:liktréﬁ?éiﬁ;zotﬁ:)zvg} 47MCBBBA1* 111618350 7:65 61.95:575.25 600 U 471034 [] 1/2" TOD-H3  TOC...

ELGCC ARSI T PRI R  47MICB6SC2* 111618415 14:65 1239:5752 600 (J 73 1606 [ 12 50065 TOD-H3  TOC.. U Al 7MCB5A2 11161635 7:65 6195:57525 600 ) 5 1 []12° 50/85 TOD-H3  TOC.

f‘fedt”'emu_ LML mOTF{”tem/kﬂtef;’ 47MCBIOCI* 111618420 18:90 1593:7965 420 O 7 154 [ 12 - TODH3  TOC.. R T Ao /7MCBSOAT* 111618360 9:90 79657965 420 1O 52 1144 []1/2° - T0D-H3  TOC..

ostarczajagcemu parametrow na pod- * " R " i ) bezposrednio przez odpowiednie czujniki. 47MCB90A2* 111618365 9:90 79.65:7965 420 (O 55 121 []1/2 50/65 TOD-H3 TOC.. -

stawie pomiaru pradu pochlanlanego 47MCB90CZ* 111618425 18:90 159.3:796.5 420 U 7'3 16.06 D ]/2 50/65 TOD-H3 T0C... Silniki te wraz ze sterownikami StanOWia SOMCBA45AT* 111618341 5:45 44 25:398.25 1250 U 7 154 D ]/2" _ _ - TCSB5O0E

R e R ol 50MCBA45CT* 111618401 10:45 885:3982 1250 {0 7 154 [ 12 - - - TCS-B50 T e e T =45 44.25:398. . i

odpowiednich czujnikéw. 50MCB45C2* 111618406 10:45 885:3982 1250 () 73 1606 [ ] 12  50/65 : - TCS-B50 PRI MU SISt SOMCBASA2* 111618346 5:45 44.25:39825 1250 U 73 1606 [ 112  50/65 - - TCSBSOE
SOMCBESCT* 111618411 14:65 1239:5752 600 (5 7 154 [] 17 ) TCS-B50 dokrecania oraz montowanego produktu. 50MCB65A1* 111618351 7:65 61.95:575.25 600 () 7 154 []1/2 . . - TCSBS0E

5OMCBESC2* 111618416 14:65 1239:5752 600 (J 73 1606 [ 12  50/65 TCS-B0 SOMCBEGAZ* 11161835 7:65 61.95:57525 600 () 731606 [] 12" 50/65 - - TCSBS0E

torlari (flrga3|z), besleme ve kontrol diniteleri 50MCB90C2* 111618426 1890 159.3:796.5 120 U 73 1606 D 12 50/65 TCS-B50 Elektrikli somun sikma motorlar (fircasiz), 50MCB90A2* 111618366 9-90 79.65:796.5 420 U 7,3 16.06 D 12" 50/65 - - TCSB50E

vidaya uygulanan torku okumak icin tork al-
gilayici ile donanmugtirlar; agi direkt olarak uy-
seep.60 gun sensorler tarafindan okunur. Besleme ve

seep.63 kontrol iiniteleri ile birlikte bu motorlar, mutlak

see p.62 kesinlik ve hassasiyetin yani sira sikma siireci
ve birlegtirilen Griinde de maksimum kaliteyi

sayesinde, fircasiz motor tarafindan cekilen
akimin uygun sensorler ile 6lgtimiinin yapi-
lip parametrelere ulasildiginda, dolayh tork/
ac! kontrol 6zelliklerine bagli olarak maksi-
mum kalitede sikma stirecini garantiler.

* Models with * are equipped with a built-in angle transducer (resolver) that guarantees an elevated resolution in the angle measurement and
an elevated resolution in the angle measurement and therefore it assures an excellent tightening therefore it assures an excellent tightening process control.

process control.

* 25,47 and 50 MCB models are equipped with a built-in angle transducer (resolver) that guarantees T T +

i ONTROL ELECTR R R MOTOR RP garantiler | ELECTRIC NUTRUNNER MOTORS WITHTORQUE AND ANGLE CONTROL RPM

oN 15 MCB 05C1/2 1700 15 MCB 05A1/2 Ml 05:5 1700

~ e : 15 MCB 10C1/2 700 CN 15 MCB 10A1/2 700

R EH BRI E (BRIR) 15 MCB 20C1/2 350 TR ES N ES S RN | 15 MCB 20A1/2 350

HARE) Bl ST, ﬁgﬁ%z’fﬁ” 25 MCB 20C1/2 1500 el L RO E S | 55 VB 20A1/2 1500

?;{ngf;ﬁ& *ﬁﬁmﬁﬂqﬂféﬁg% jt ?E 25 MCB 35C1/2 700 S e s lave e | 25 mcB 35A172 700

5 T@BET e EEI =98 |25 MCB 50C1/2 500 22 2 e E SR LG D | 25 MCB 50A1/2 500

’ ) = ° 47 MCB 45C1/2 1250 RiEfgT, EEEEIFERER 47 MCB 45A1/2 1250

47 MCB 65C1/2 600 SNEEMNEHRE, XUsRSRE 47 MCB 65A1/2 600

47 MCB 90C1/2 420 HISACEY o 47 MCB 90A1/2 420

50 MCB 45C1/2 1250 50 MCB 45A1/2 1250

50 MCB 65C1/2 600 50 MCB 65A1/2 600

50 MCB 90C1/2 420 50 MCB 90A1/2 420

Torque range 0 5 10 1520 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70 75 80 85 90 95100 140 300 500 Torque range 0 5 10 1520 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70 75 80 85 90 95100 140 300 500
58 |
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Tightening Control System Basic:
para motores elécjricos com controlo indirecto
15MCB. Modelo BASICO que serve como fonte
de alimentagdo e como controlador. Visualiza
os ciclos OK e NOK e os valores de binario/angulo.
Define 5 estratégias de controlo: bindrio/angulo,
angulo/bindrio, ajuste aos parafusos, desaperto.
Combinado com o software de programagao.

RU

BasoBaA cucTeMa KOHTpONA 3aKpyyuBaHuA: AnA
3NEKTPUYECKMX  CTALMOHAPHBIX  raikoBepToB
15/25/50MCB ¢ KoHTponem Toka. Moaenb BASIC
obbeamHAeT B cebe KoHTponnep v npusog. OHa
oTobpaxaeT pesynbrathl Umknos OK/He OK
3HAYeHUA KPYTALLEro MOMEHTa, yra. 370 no-
3BONAET OCYLIECTBUTL HACTPONKY 5 cTpateruit
3aKPY4MBaHNA: KPYTALLEr0 MOMEHTa, KpyTALLero
MOMeHTa/yrna, yrna/kpyTALEro MOMEHTA, noaayn
MeTu3a, packpy4usauus. Moctasnaetc ¢ I10.

Tightening Control System Basic:
przeznaczony do wrzecion elektrycznych
15/25/50MCB ze sterowaniem posrednim. Mo-
del BASIC posiada funkcje sterownika i ukfadu
zasilajgcego. Wyswietla informacje dotyczace
cykli OK/NOK oraz wartosci momentu i kata.
Pozwala na ustawienie 5 strategii dokrecania:
moment, moment/kat, kat/moment, podawanie
wkretéw, odkrecanie. Dostarczany wraz z oprog-
ramowaniem.

TR

Tightening Control System Basic:
przeznaczony do  wrzecion  elektrycznych
15/25/50MCB ze sterowaniem posrednim. Mo-
del BASIC posiada funkcje sterownika i uktadu
zasilajgcego. WySwietla informacje dotyczace cykli
OK/NOK oraz warto$ci momentu i kata. Pozwa-
la na ustawienie 5 strategii dokrecania: moment,
moment/kat, kat/moment, podawanie wkretow,
odkrecanie. Dostarczany wraz z oprogramowaniem.

CN
ITEERRGNEARSBASIC:
TAREBRES BT EH
15/25/50MCB, BASICEISEE T
BT R IRE BT, AR RRAIOK/
NGHERKNE., AEHRE, ARELM
FPRERARXER: HE. HE/BE.
AE/NE. BENET]. RRET. R
EfrERT RRERMt,

ul. Osiedle Lesne 1a
84-300 Lebork, Polska

UNI-BIS Group
Dystrybutor
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UNIDADE DE ALIMENTAGAO E CONTROLO PARA MOTORES
ELECTRICOS DE APERTO

YCTPOWCTBO NOMAYM U KOHTPOJIA ANA SNEKTPUYECKMX
CTALIMOHAPHbIX TANKOBEPTOB

STEROWNIK WRZECION ELEKTRYCZNYCH

BESLEME VE KONTROL UNITESi ELEKTRIKLI SOMUN SIKMA
MOTORLARI IGIN

FERhT SR M IR Bh Re 4= 1l 82 T

1/0 FREELY SETTABLE
(5 +5)

TOUCH PANEL

CONTROLLER
AND FEEDING UNIT

LIGHT COLUMN
WITH ALARM

PRINTER

EXTERNAL
STORAGE KIT

i

SOCKET PROGRAM
SELECTOR

TCS-B E

MOTORS

tel./fax: +48 59 863 14 17
e-mail: biuro@uni-bis.com

www.uni-bis.com

® uNBIs

 Programagao apenas através do PC
utilizando software de série

o Display alfanumérico de 4 linhas de 20
digitos cada

o Vlisualizagéo em inglés

 Software em 3 idiomas (IT EN FR)

® Extensdo maxima do angulo até 65.000°
mesmo no desaperto

e Diagnéstico de sinalizagdo de erros

¢ Sequéncia de desblogueio da bucha (para
todos os modelos, excepto os 15 MCB)

RU

© [IporpaMmM1poBaHUe TOMbKO Yepes
KOMBIOTEP C MPUMEHEHNEM BXOAALLETO B
noctasky 10

© ByKBEHHO-LMCHPOBOM Aucnneii ¢ 4
cTpokamu no 20 3HaKoB

o OT0BpaxeHne Ha aHIMIACKOM A3bIKe

® iporpaMMHoe obecreyerme Ha 3 A3blKax
(ITEN FR)

® pacLUMpeHIe MakcManbHoro yrna Ao
65.000° TaK>e 1 npu pacKkpy41BaHmn

® A1arHoCTKa nogayn curHanos o6 owwnbke

* [locneaoBaTenbHOCTb Pa3broKUPOBKM
3axBara (AnA Bcex Mogeneii kpome 15
MCB)

© Programowanie wytacznie z PC za
pomocg dotgczonego oprogramowania

» Wyswietlacz alfanumeryczny z 4 liniami
po 20 znakow

o Wyswietlanie w jezyku angielskim

e Oprogramowanie w 3 jezykach (IT EN FR)

* Rozwarcie maksymalnego kata do 65
000° rowniez podczas odkrecania:
diagnostyka btedow

o Sekwencja odblokowania tulei (we
wszystkich modelach z wyjatkiem 15
MCB)

TR

o \erilen yaziimi kullanarak sadece
bilgisayar iizerinden programlama

e 4-satirli alfaniimerik ekran, her satir igin
20 karakter girisi

* ingilizce ekran

e Yaziim icin 3 dil segenedi (IT EN FR)

o Maksimum agi araligi 65,000°, gevsetme
islevi dahildir

 Hata uyari teshisi

e Lokma acma dizisi (15 MCB harig tim
modeller igin)

CN

» A ANE R R AR 7E BB N A Bt
1742

* BIT20 N FAHMTHF T
by

o RXER

« SMIESHERMAE (BAFNE, =
&, KIE)

BERZY RE65.000° , BF
FEITHAR

* RS S 1O

WERBFEY (AT 15MCBERIM
HIFTE )

ul. Osiedle Lesne 1a
84-300 Lebork, Polska

UNI-BIS Group
Dystrybutor

LR LR

FEED AND
CONTROL UNIT
I CODE

TCS-B15E

TYPE OF MOTOR
EMPLOYED

software supplied with 686200320 15MCB...C1/C2
sofware o 68620035  25MCB..CI/C2
TCS-BSOE 686200330  5OMCB..C1/C2

software supplied with

* 4 Programas (max. 50 instrugdes)

Ferd

e Saida RS 232 para impressora ou PC

¢ |/0 opto isolados 5 + 5
* Memdria externa opcional

Frul

* 4 nporpammbl (Makcumym 50 crpareruii)

® 10cNenoBaTesbHbIN BbIBOA AaHHbIX RS 232

Ha npuHTep n MK

* 5 +5 ONTON30MPOBaHHbIE BXOAbY/BLIXOAb!

© M0 3anpocy - BHELWHAA NaMATb

PROGRAM ESPANSION coce 685200904

« As unidades TCS-B E podem ser habilitadas para mais 4 programas de aparafusamento (por um total de 8 programas). Basta solicitar o codigo de

habilitagdo que sera fornecido a parte.

DIMENSIONS
! (hxpxl)

390x195x155 106

390x155x155 95

PrL] ° 4 programy (maks. 50 instrukcji
o Wyjscie szeregowe RS232 na drukarke lub PC
* 5 wejsc i 5 wyjs¢ izolowanych optycznie
 Pamie¢ zewnetrzna (na zamdwienie)

Fmil ° 4 program (maks 50 talimat)
© RS 232 baski icin veya PC seri gikti
e 5 +5 1ginsal yalitiimig Girdi/Ciktilar
o istek iizerine harici hafiza

EWEIGHT

83
8

N
o
©

390x155x155 95 209

Jon] * TEEANER (B25010 %)
< HBRS232HRIHED,
BIERESNEFTENHZPC
EERE, EHSIMOEESR

g OUTPUT TENSION

— |
(=}

8

* [Mpubopsl TCS-B E moryT paboTarts ¢ 4 AONONHUTENbHBIMM MPOrpaMMamy 3aBUH4MBaHIA (BCEro 8 nporpamm). [inA Toro A0CTaTOMHO 3anpocuThb KOA

[0CTYNa, KOTOPbIi ByAET MpedocTaBieH OTAENbHO.

 Jednostki TCS-B E moga posiada¢ dodatkowe 4 programy wkrecania (w sumie 8 programow). Wystarczy si¢ zwréci¢ z prosha o wydanie kodu

dostepu, ktdry zostanie dostarczony oddzielnie.

* TCS-B E iinitelerine ek 4 sikma programina kadar onay verilebilir (toplam 8 program). Sadece ayrica gonderilecek olan onay kodunu isteyin.
o PEEHIRFGEALISTCS-B ERTAHEAUE AN SN ERER (BEBMER) . AFRING, ZEEE2mRd,

EXTERNAL MEMORY KIT code 686001005

* Permite memorizar os dados de série de bindrio/angulo com data e hora. Mais de 25 milhdes de dados memorizaveis. Fornecida com alimen-
tador, cabo de ligacdo com TCS-B E e SD CARD de 2 GB.
 [No3BONAET 3anoM1HaTh CEpUiHbIE AaHHbIE MOMEHTa/yrna ¢ AaToli 1 BpeMeHeM. bonee 25 MUnnoHoB BBOAMMBIX B NamMATb AaHHbIX. KommnekTyetca
6r10KOM MUTaHNA, COBAMHUTENbHBIM Kabenem TCS-B E 1 kapToi namATi SD Ha 2 I'B.
» Umozliwia zapisanie danych momentu/kata wraz z data i godzina. Moze pomiesci¢ ponad 25 milionéw zapisanych danych. Dostarczana z
zasilaczem, kablem podtgczeniowym do TCS-B E i KARTA SD o pojemnosci 2 GB.
« Seri halde tork/ag! verilerini tarih ve saat ile kaydetmenizi saglar. 25 milyondan fazla veri kaydedilebilir. Uriin ile birlikte giic kaynag iinitesi,
TCS-B E baglantisi icin kablo ve 2GB SD kart gonderilir.
o RVFfETFIZ B M EIREHES NN/ AERR, RIfFEEE 25008 1M 8iE. BN TRIRRE, E#E3TCSB E

RIREB 45 2GBRISDF.

CONNECTING CABLES

MODEL

CONTROL
UNIT

FEED AND

For motor 15MCB...C1/C2 TCS-B15E
For motor 15MCB...A1/A2 TCS-B15E
T GoNce Gijcy  TCS80E
T SoNGe AA  TCSB2I0E
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CODE

686200601
686200602
686200603
686200611
686200612
686200613
686200607
686200608
686200609
686200607
686200608
686200609

n
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Tightening operations Driver:
para alimentar o motor e proporcionar os
parametros correctos de alimentagéo (tenséo,
corrente,...) respeitando os dados pré definidos
e elaborados na unidade de controlo. Controla
os valores de tensao, corrente, temperatura,
dispersao a terra e interrupcao do cabo de ter-
ra; as irregularidades sao assinaladas mediante
ledsluminosos e param de imediato o sistema.

RU

MpuBog : ANA 3anycka OBUraTeNa W 3arpys-
KV NpasuibHbIX NapameTpoB  (HanpeXeHuA,
TOKa M T.4...) B COOTBETCTBUM C NpeaBapy-
TEIbHO YCTAHOBNEHHLIMA 3HAYEHNAMN B
KOHTPONbHOM ycTpoiicTBe. OcHalueH cucte-
MOV KOHTPONA HaNPAXEHWA 11 TeMMepaTypbl,
OTBOZOM CTAaTWUYECKOrO paspAda Ha 3emiio
C Knemon anA nogcoeauHenna. O ntobon
BO3MOXHOA ~ Heronagke — CUrHanuavpytoT
CBETOAMOAbI, CUCTEMA MpeKpaLLaeT paboTy
MFHOBEHHO.

Tightening Operations Driver: przez-
naczony do zasilania silnika i zapewnienia
wiasciwych parametrow zasilania (napiecie,
prad, itp.) zgodnie z danymi zaprogramowanymi
uprzednio w urzadzeniu sterujgcym. Wyposazony
w system kontroli napiecia, natezenia pradu
i temperatury, a takze uptywu do ziemi i przer-
wania przewodu uziemiajacego. Wszelkie ewen-
tualne usterki sg sygnalizowane za pomocg diod
Swietlnych i powoduja natychmiastowe zatrzyma-
nie pracy urzadzenia.

TR

Sikma Uygulamalarn Siiriiciisii:
motoru beslemek ve dogru besleme para-
metrelerini (voltaj, akim, v.b) saglamak igin
agagidaki bilgiler kontrol initesine dnceden
ayarlanmigtir. gerilim, akim, sicaklik degerle-
ri, zemine karsi dagiim ve toprakl kablodaki
kesintiler icin kontrol sistemi ile donanmistir.
Olasi herhangi bir hata iikh diyotlarin yanmasi
ile belirtilir ve tim sistem aninda durur.

CN

IFERIRTNEITT: FHRRBHL
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UNIDADE DE ALIMENTAGAO PARA MOTORES ELECTRICOS DE APERTO

NPMBOA ANA ANEKTPUYECKNX CTALMOHAPHBIX FANKOBEPTOB

UKLAD ZASILAJACY DO WRZECION ELEKTRYCZNYCH

SURUCU, ELEKTRIKLI SOMUN SIKMA MOTORLARI IGIN

FEEIT IR RN S TT

TYPE OF MOTOR
EMPLOYED

code

I DRIVER

TYPE OF CONTROL
UNIT EMPLOYED

gDIMENSIONS (hxpx)
= E OUTPUT TENSION
o

TOC1/2CH 400x232x92 87

TOC1/2CH 400x232x92 68

TOD-L 676120001 15MCB...C1/C2
15MCB...A1/A2

TOD-H4 676120013  25MCB...C1/C2
25MCB...A1/A2

TOD-H3 676120010  47MCB...C1/C2

47MCB...A1/A2

TOC1/2CH 400x232x92 68

CONNECTING CABLES

MODEL

per/ for motors 15MCB...C1/C2

TOD...
TOD...
TOD...

per / for motors 25MCB...C1/C2

TOD
TOD
TOD

per/ for motors 4TMCB...C1/C2

TOD
TOD
TOD

Kit per / for motors 15MCB...A1/A2

TOD...
TOD...
TOD...

Kit per / for motors 25MCB...A1/A2

TOD...
TOD...
TOD...

Kit per / for motors 4TMCB...A1/A2
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TOD...
TOD...
TOD...

FEED AND
CONTROLO

686000872
686000873
686000874
686000863
686000864
686000865
686000863
686000864
686000865
686000860
686000861
686000862
686000863
686000864
686000865
686000863
686000864
686000865

300

300

n

o

3
= =3 NOMINAL ABSORPTION
S Gl CURRENT/PEAK

20/40

20/40
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Tightening Operations Controller
para motores eléctricos de controlo directo
e indirecto do bindrio/angulo. Visualizam os
ciclos resultantes OK e NOK e os valores
de binario/tempo que podem ser memori-
zados facilmente (7.000 apertos por canal).
Estatistica (CP, CPK, Range, Media, Sigma).
Permitem definir as diferentes estratégias de
controlo (bindrio, bindrio/angulo, angulo/binario,
funcao de colocacéo do parafuso, desapertar).

RU

KoHTponnep: AnA 3NEKTPUYECKUX —CTaumo-
HapHbIx raiikoseptoB  MCB kak ¢ npAMbIM
KOHTPONEM KPYTALLEro MOMEHTa/yrna, Tak U ¢
HenpAMbIM. 3TO YCTPOUCTBO KOHTPONA OMpese-
nAet Kak umknbl OK | Tak u He OK, 3HayeHus
KPYTALLEro MOMEHTa/BPEMEHN MOTYT ObITb fer-
KO coxpaHeHbl (7.000 3aKpyuuBaHWi AnA Kax-
poro kaHana). Ctatuctuka (CP, CPK, Range,
Average, Sigma). HacTpoiika pa3nunyHbix cTpa-
TErui 3aKpyuMBaHuA  (KPYTALLErO MOMEHTa,
KPYTALLEro MOMeHTa/yrna, yrna/KpyTALero Mo-
MEHTa, (PyHKLMA NOLauM MeTnsa).

PL

Urzadzenia Tightening  Operations
Controller do wrzecion typu MCB s3
wyposazone w funkcje bezposredniego, jak i
posredniego sterowania momentem/kgtem.
Wykrywajg one cykle OK i NOK, a takze
wartosci momentu/czasu, ktére mozna
tatwo zapisaé (7 000 dokrecen dla kazdego
kanatu). Oferujg zaawansowane statystyki (CP,
CPK itp.). Mozliwos¢ zaprogramowania réznych
strategii dokrecania (moment, moment/kat,
kat/moment, funkcja podawania wkretow).

TR

MCB elektrikli somun sikma motorlari i¢in hem
direkt hem de dolayl tork/agi Sikma Operas-
yonlari Kontrolii. Tork/zaman degerleri (her
kanal icin 7.000 sikma) gibi kolay depolanabi-
len degerlerin yani sira OK ve NOT OK déngii-
leri tespit edebilmektedir. istatistikler (CP, CPK,
Deger Kiimesi, Ortalama, Sigma). Farkli sikkma
stratejileri ayarlama imkani (tork, tork/agi, agl/
tork, vida besleme fonksiyonu).
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MCB R =T R p e RIRERHIER,
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UNIDADE DE CONTROLO PARA MOTORES ELECTRICOS DE APERTO
YCTPOMCTBO KOHTPONA AJ1A ANMEKTPUYECKUX CTALIMOHAPHbIX
TAUKOBEPTOB

URZADZENIE STERUJACE DO WRZECION ELEKTRYCZNYCH

KONTROL UNITESi ELEKTRIKLI SOMUN SIKMA MOTORLARI ICIN

ISP IR HRIEF RS

I CONTROL UNIT
TYPE OF MOTOR
EMPLOYED
TYPE OF DRIVER
EMPLOYED

N

5

X

2 IEl DIMENSIONS (hxpx)

EWEIGHT

Model code
TOC1CH 686000398 15MCB... TOD-L 44 9,68
25MCB... TOD - H4/H3
47MCB...
TOC2CH 686000399 15MCB... TOD-L 280x232x143 44 9,68
25MCB... TOD - H4/H3
47MCB...

e Duas versoes (1CH), (2CH), para 1 ou 2 motores, inclusive diferentes, para o funcionamento sincrono (para
apertos mdltiplos) ou assincrono (canais de aperto independentes)

© 30 programas com 20 instrucoes

o Saida RS 232 para impressora ou PC

*1/016 + 16

o Calibragao/ajuste motor na modalidade automética ou manual

* Segundo pedido, modelos: para conexao Ethernet; com madulos para Bus de campo

* |Imeetca B Hamnuun B 1-kaHanbHoi (1CH) nnm 2-kaxanbHoi (2CH) Bepeuax: ecTb pasnuyve B KOHTPONe Aaxke 1 raitkoBepta wim 2,
CUHXPOHM3VPOBAHHBIX (Z1A MyMbTULLMMHAETBHBIX YCTPOWCTB) W HECHXPOHI3MPOBAHHBIX (HE3ABUCUMbIE KaHaIbI COOpKY)

* 30 nporpamm 3aKpy4mBaHuA ¢ 20 CTpaTervAMIA

* RS 232 anA npuxtepa wm MK

* BXof/BbIX0z 16 + 16

* ABTOMATI4ECKAR UM Py4HAA KannbpoBka raikosepTa ® Ethemet; field-bus, coeauHatoLLye BEpCIM MMEHOTCA B Ha/M4WM MO 3arpocy.

 Dostepne w wersji jednokanatowej (1CH) lub dwukanatowej (2CH) - sterowanie jednym lub dwoma
wrzecionami, takze réznigcymi sie od siebie, z dziataniem zsynchronizowanym (w przypadku urzgdzen
wielowrzecionowych) lub niezsynchronizowanym (niezalezne kanaty montazowe)

© 30 programoéw dokrecania z 20 instrukcjami

o Wyjscie R$232 na drukarke lub PC

® 16 wyjsS¢ i 16 wejsc¢

¢ Automatyczna lub reczna kalibracja klucza

o Wersje z potgczeniem Ethernet i Fieldbus dostepne na zamdwienie.

 1-kanal (1CH) veya 2-kanalli (2CH) versiyonlarida mevcuttur: 1 somun sikma veya 2 farkli, senkronize (cok milli
tinitelerin) ya da senkronize olmayan (bagimsiz montaj kanallarinin) kontroliinde

* 20 talimath 30 sikma programi

e Yazici veya PC icgin RS 232

*]/016 + 16

o Otomatik ya da elle somun sikma kalibrasyonu

o Ethernet; endiistriyel ag sistemi baglant versiyonlari istek iizerine saglanabilmektedir.

«HEEEE (1CHHICEE (CHRAE: EH B EHs2ERENTEM, B (SHMA%) =
REE (RIZNREERERSE) H0;

» REOMTEERF (B HE&20M35) |

« HRS232%t im0, AIIMETENN&PC;

*l/0 (16+16) IwmM;
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